CANAL DO CONSTRUTOR

UAL A SUA
VELOCIDADE?

Por Jorge Nasseh/ Fotos arquivo

oje em dia, qual
o construtor que nio
quer um barco mais
rapido com menos
motorizagio?
O problema € que calcular
avelocidade de um casco nio
é tdo simples e ainda é utilizado
o método da tentativa e erro.
Errou? Entdo coloca mais poténcia.
A histéria do cilculo da
velocidade dos cascos a motor,
ou normalmente chamados de
cascos planantes, iniciou quando
a Marinha Americana, em 1930,
estava muito preocupada em
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projetar os cascos dos avides
hidroplanos de modo que eles
pudessem voar com um minimo
arraste aerodinimico, mas também

0 CALCULO DA VELOCIDADE
DOS CASCOS PLANANTES
FOI INICIADO EM 1930.

que pudessem pousar e decolar.
Seria um transporte metade barco
e metade avido. Esses aerobarcos
eram a solugdo para pouso em
locais onde as pistas eram restritas
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ou mesmo para emergéncias.
Como boa parte da fuselagem do
avido era de um casco de barco,
mas, ainda assim, deveria voar
bem, deveria ser considerada

a estabilidade estdtica, resisténcia
hidrodinamica, arraste
aerodinamico, instabilidade
dinamica, impacto das ondas
nas asas e as acelera¢des durante
o impacto do casco com o mar.

A necessidade era projetar um
barco que voasse. Muitos desses
avides enormes navegavam

2100 mph em qualquer mar.
Deveriam poder pousar e decolar
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0 sistema desenvolvido pelo americano Savitsky consegue calcular empuxo, arraste e a localizagdo do centro de presséo

em cascos para varias velocidades.

com o balanco do mar.

Quem saiu na frente foram

os alemaes, mas em seguida,

o departamento de defesa
americano, no inicio da Segunda
Guerra Mundial, construiu um
tanque de provas para testes

e velocidades de decolagem
calculadas com precisio.
Inicialmente, o padrio nio
contribuia muito com

as informagdes que a NACA
(National Advisory Committee on
Aeronautics) precisava. Foi Daniel
Savitsky, engenheiro que trabalhava
no projeto de avides anfibios na
guerra, que desenvolveu uma série
de superficies planas prismaticas
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que simulavam o casco de um
barco planante de hoje em dia.

O sistema de Savitsky consegue
prever o trim provavel de
navegacio do casco no pouso

e na decolagem e virias
instabilidades dinamicas.

Os dois maiores problemas siao

o caturro em altas velocidades,
que pode tornar a navegagio
perigosa, e a navegacio sobre
um dos chines do casco. A teoria
dos cascos planantes também
consegue prever cascos com
planos transversais diferentes
das prismadticas testadas.

E possivel avaliar hoje em dia a
adicio de chines, estabilizadores

de popa, mudancas de inclinacdo
do fundo perto do espelho de popa
para modificar o angulo de planeio
do casco, e mesmo os degraus que
hoje sdo muito comuns em barcos
de alta velocidade e boca estreita.
Em 1964, Savitsky conseguiu gerar
as equacdes para o cdlculo do
empuxo, arraste e a localizacdo do
centro de pressio em cascos para
varias velocidades. Mesmo que
outras tecnologias mais modernas
tenham aparecido, tornando

o pouso na dgua desnecessario,
durante alguns anos essa teoria foi
usada com bastante eficiéncia para
os avides anfibios, e hoje existem
até softwares para isso.




